Hierbei handelt es sich um ein Programm fur

die UVR, mit dem man die Ein- und Ausgénge

eines CAN-1/044 ansteuern bzw. auslesen kann.

Bei mir hat der CAN-1/044 die (Netzwerk-)Knotennummer 11.
Dies ist jedoch nicht der Standartwert und muf3 daher

bei Bedarf angepal3t werden.

Type:

Bez.|

Eingangsvar.:
— Freigabe Timer Timerausgang
—| Triggereingang (AUS) (Schaltausg.)

inv. Timerausg.

—] Tastverhaltnis
(Schaltausg.)

N1 DIGITALL NWK:1 NWA:1 >

Bez ]
— Freigabe Timer Timerausgang
—| Triggereingang (AUS) (Schaltausg.)

inv. Timerausg.

—] Tastverhaltnis
(Schaltausg.)

N2 DIGITAL2 NWK:1 NWA:2

Bez.|
— Freigabe Timer Timerausgang
—| Triggereingang (AUS) (Schaltausg.)

inv. Timerausg.

—] Tastverhaltnis
(Schaltausg.)

N

N3 DIGITAL3 NWK:1 NWA:3 >

Bez ]
— Freigabe Analogfunkt. Ergebnis
—| Ergebnis (FRG.=AUS) (Drehz. Ausg)

— Eingangsvariable 1
—] Eingangsvariable 2
— Eingangsvariable 3
—] Eingangsvariable 4
— Eingangsvariable 5
—{ Eingangsvariable 6

N - Ausganc jable
N20 ANALOG4 NWK:1 NWA:4

— )

Der Ausgang des CAN-I/044 mul3 so programmiert
werden, da 0 V =0 € und 10V = 100 T entsprechen
Durch mnuelle Anderung der Eingangswerte der
Analogfunktion &ndert sich die Ausgangsspannung.

Netzwerk - Eingangsvariable
N17 ANALOG1 NWK:1l NWA:1

Netzwerk - Eingangsvariable
N18 ANALOG2 NWK:11 NWA:2

Netzwerk - Eingangsvariable
N19 ANALOG3 NWK:11 NWA:4

Netzwerk - Eingangsvariable
N20 ANALOG4 NWK:11 NWA:4




